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5ŜǎŎǊƛǇǘƛƻƴ Řǳ ǇǊƻƧŜǘ Υ ƭŀ ƳƻƴǘǳǊŜ ŘΩƻǊƛƎƛƴŜ 2 

[! ahb¢¦w9 5ΩhwLDLb9 
 
[Ŝ ǘŞƭŜǎŎƻǇŜ ŘΩƻǊƛƎƛƴŜ ŀǇǇŀǊǘƛŜƴǘ Ł WŜŀƴ-Marc Gillard de 
Hannut en Belgique, membre du G.A.S. (Groupe Astronomie 
de {ǇŀύΦ /ΩŜǎǘ ǳƴ ǘŞƭŜǎŎƻǇŜ bŜǿǘƻƴ ŘŜ нрл ƳƳ ŘΩƻǳǾŜǊǘǳǊŜ 
et de 1100 mm de focale. 
  
La monture de fabrication maison a environ 20 ans. Elle est 
inspirée ŘŜ ƭΩƻǳǾǊŀƎŜ ŘŜ J.M. Lecleire « Réalisez votre 
télescope ηΦ /ΩŜǎǘ ǳƴ ǎȅǎǘŝƳŜ Ł Ǿƛǎ ǎŀƴǎ ŦƛƴΣ ŞŎǊƻǳ ǘǊŀŎǘŜǳǊ Ŝǘ 
ǎŜŎǘŜǳǊ ƭƛǎǎŜΦ [ΩŀǳǘƻƴƻƳƛŜ Ŝǎǘ ŘΩŜƴǾƛǊƻƴ deux heures avant 
de devoir faire une remise à zéro manuelle.  
 
[ΩŞŎǊƻǳ tracteur est en deux parties que ƭΩƻƴ ǇŜǳǘ dissocier 
pour les déplacer rapidement au début de la vis. On utilisait 
un moteur pas-à-pas et une réduction de 1/1000 avec ses 
limites vitesse/couple. Le retour rapide restait donc 
particulièrement lent. 
 
Le suivi était assez erratique, ƴƻƴ Ǉŀǎ ŘΩǳƴ Ǉƻƛƴǘ ŘŜ ǾǳŜ 
mécanique (il est arrivé de faire des poses de 300 sec sans 
correction avec 1100 de focale) mais plutôt à cause du 
circuit RC sensible à la température. Il fallait en permanence 
ajuster la vitesse de suivi sidérale, ce qui était fastidieux. 
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LES MODIFICATIONS REQUISES 
 
hƴ ŘŞǎƛǊŜ ŎƻƴǎŜǊǾŜǊ ƭŜ ǘŞƭŜǎŎƻǇŜ ǇƻǳǊ ŦŀƛǊŜ ŘŜ ƭΩƻōǎŜǊǾŀǘƛƻƴ 
visuelle et de la photographie astronomique puisque 
ƭΩƻǇǘƛǉǳŜ Ŝǎǘ ŘŞƧŁ ŘΩŜȄŎŜƭƭŜƴǘŜ ǉǳŀƭƛǘŞΦ 5Ŝ ǇƭǳǎΣ ǳƴ 
entraînement à secteur lisse est réputé pouvoir donner de 
très bons résultats de suivi sidéral quand la mécanique est 
bien conçue. 
 
On a fait les modifications suivantes pour réaliser le projet : 
 
1- Placer le télescope dans un observatoire à toit coulissant 
pour conserver son alignement et pour protéger des 
intempéries le télescope et son propriétaire. 
 
2- Ajouter un deuxième moteur avec vis sans fin en 
déclinaison afin de pouvoir faire des déplacements (GOTO) 
et des corrections de suivi automatiques dans les deux axes 
(ascension droite et déclinaison). 
 
3- wŜƳǇƭŀŎŜǊ ƭΩŞƭŜŎǘǊƻƴƛǉǳŜ ƻǊƛƎƛƴŀƭŜ ōŀǎŞŜ ǎǳǊ ǳƴ ŎƛǊŎǳƛǘ w/ 
(résistance-condensateur) pour régler la vitesse par un 
nouveau système beaucoup plus stable et avec plus de 
possibilités utilisant un circuit ARDUINO et deux cartes 
microcontrôleurs SKYPIKIT de moteurs pas-à-pas. 
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CƻƴŎǘƛƻƴƴŜƳŜƴǘ ŘΩǳƴŜ ƳƻƴǘǳǊŜ Ł ǎŜŎǘŜǳǊ ƭƛǎǎŜ Υ ǎŎƘŞƳŀ Řǳ ǇǊƛƴŎƛǇŜ 4 

Ruban 
métallique 

Moteur 
Secteur lisse 

Axe polaire 

Attache Attache 

Vis sans fin 

Écrou 
Chariot tracteur 

Fil métallique 
Ressort anti-backlash 
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hƴ Ǿƻƛǘ ƛŎƛ ƭΩŜƴǘǊŀƞƴŜƳŜƴǘ ǇƭŀŎŞ ǇƻǳǊ ƭŜ ŘŞōǳǘ ŘŜ ŎƻǳǊǎŜΦ hƴ Ǿƻƛǘ ǳƴŜ ǇŀǊǘƛŜ Řǳ ǎŜŎǘŜǳǊ ƭƛǎǎŜ Ŝƴ Ƙŀǳǘ Ł 
droite. Pendant le suivi, la vis sans fin fait avancer le chariot vers la gauche, tirant sur le ruban métallique, 
ŎŜ ǉǳƛ Ŧŀƛǘ ǘƻǳǊƴŜǊ ƭΩŀȄŜ ǇƻƭŀƛǊŜ Řǳ ǘŞƭŜǎŎƻǇŜΦ [Ŝ Ǌŀȅƻƴ Řǳ ǎŜŎǘŜǳǊ ƭƛǎǎŜ Ŝǎǘ ŘŜ нлр mm. 
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hƴ Ǿƻƛǘ ƛŎƛ ƭΩŜƴǘǊŀƞƴŜƳŜƴǘ ǇƭŀŎŞ Ŝƴ Ŧƛƴ ŘŜ ŎƻǳǊǎŜΣ ŀǇǊŝǎ ŜƴǾƛǊƻƴ ŘŜǳȄ ƘŜǳǊŜǎ ŘΩŜƴǘǊŀƞƴŜƳŜƴǘΦ 
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5Şǘŀƛƭǎ Řǳ ƳƻǘŜǳǊ ŘΩŀǎŎŜƴǎƛƻƴ ŘǊƻƛǘŜ 7 

Moteur pas-à-pas bipolaire SAIA UFD10-9,5-K25C avec réducteur 250 X. Poulies 20 dents et 22 dents 
(réduction = 0,90909). Vis sans fin, diamètre = 14 mm, pas = 2 mm. 
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5Şǘŀƛƭǎ ŘŜ ƭΩŜƴǘǊŀƞƴŜƳŜƴǘ Ŝƴ ŘŞŎƭƛƴŀƛǎƻƴ 8 

Moteur pas-à-pas bipolaire SAIA : UDB10-15-A50C avec réducteur 500 X. Rayon du bras = 400 mm. Vis 
sans fin, diamètre = 10 mm, pas = 1,5 mm. 
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Boîte de contrôle 9 

Extérieur de la boîte de contrôle incluant 
un ARDUINO et deux cartes SKYPIKIT pour 
moteurs pas-à-pas. 
 
Les câbles, connecteurs et commutateurs 
ont été ajoutés par le propriétaire du 
télescope. 
 
Voir la description des circuits aux pages 
ǎǳƛǾŀƴǘŜǎΧ 


